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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST yvgmagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wys$okavych w ramachprzebudowy w/w ulic w Dobrej

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot asanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasgalie]

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gidwnych ositrasy i punktéw wysalowych,
b) uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zesi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona idegrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulafvyiaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.0dtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej

W zakres robét pomiarowych zwanych z odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjnej zagej, uszkodzonej
lub zniszczonej w trakcie realizacji robét wchedz

a) zgloszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku gggusgo do Geodety powiatowego w Pucku

b) Odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej zagrej , uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie realizatjot
kreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zalamania osi trasy, puklesunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot

Ogélne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogé joiet’1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyerce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podan®@ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhigookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza graribot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednie od 0,15do 0,20 m idugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okolo
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ista@gj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

OgbIne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysai@mvych naley stosowé nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktowsakgciowych powinien gwarantowtauzyskanie
wymaganej dokfadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu
OgbIne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganénej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ara przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®, Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboariujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigicego dane zawiergje lokalizacj i
wspokzdne punktow gidwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawdigjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegblowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtz8 odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wazyniera o wszelkich bbach wykrytych w wytyczeniu
punktow giéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedBt te powinny by usuné¢te na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sk od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynieg
z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdngch rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostan wykonane na koszt Zamawdaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktynednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyreay i jednoznaczny charakterystykpolozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych iich oznatze czasie trwania
robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecongadszego prowadzenia robo6t, to zostane odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dlvigiowej realizacji robét naig do obowazkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasypunktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powirtoy¢ zastabilizowane w sposo6b trwaly, prziyyaciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azekilowiazane do punktéw pomocniczych, pmoych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegbpomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza 500 m.

Zamawiagcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdhtrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powitw odpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguracji.

Repery robocze nafe zatazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboczleiyazalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spasgkluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw pagtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nafg wykona w oparciu o dokumentagprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjiigawowej albo innej osnowy geodezyjnej, choaej w
dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktacrpdnich w odleglci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz reglziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi thasyosunku do dokumentacji projektowej niezedy¢
wieksze nt 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cnpdizostalych drég. Rzne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okréonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najlaizy¢ materiatdow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczag, Wgtkonawca robét zagbi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza ggaisot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaedeawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumeniagjojektovws oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zgadamnych przez lryniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow@szych ni 1 metr. Odleghc
miedzy palikami lub wiechami nadg dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogoweie @gis¢ ta co
najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektowva.

5.6. Wyznaczenie polenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego polaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétri@rzyczoétkow i filaréw mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja projektomwaipna zawier& opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Polazenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokltadnécia okreslona w punkcie 5.4.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogolne zasady kontroli jakol robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblolet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwtanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzt wedlug ogéinych zasad okfenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5$zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00®QNymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jest&da obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@(WWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposadb odbioru robdét

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktorgkdhawca przedkiada ignierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotyseze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym ezgiyiem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrona ideg zniszczeniem i oznakowanie utataig odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platng¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektdw mostowych jestauiv koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywarda geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwest@piwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poziorl;ik 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokove, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIIR3.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIR3.

NogkrwNPE
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicz8&§T) a wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk elementéw drog w ramach przebudowy ulic w Dobrej .
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zawanych z rozbiork
- nawierzchni z betonowej kostki brukowej , wjazdéw betaych, kravgznikbéw

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okkenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganiaodrge” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyerce robot
Ogdlne wymagania dotyasee robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odbjre 1.5.
2. MATERIALY
- hie wystpuja
3. SPRAET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robot zwzanych z rozbidrk elementéw drég, nie by wykorzystany sprg posiadany przez
Wykonawe i zaakceptowany przeziyniera

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganéraj pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
OgdIne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0M, Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe zwzane z rozbiork nawierzchni z betonowej kostki brukowej riglavykona recznie .
Materiat z rozbiérki przewidziany jest do ponownegaudiwania .
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Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdnych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stag wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane
przez Ireyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie stag wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozhiérce elementéw dr@gajdujice st w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacj
projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dfymczasowo zabezpieczone. W szczedd@inalezy zapobiec
gromadzeniu giw nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nalewypeint, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okilenymiw ST D-02.00.00
~Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélpét 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtir wykorzystania.

Zag;szczenie gruntu wypeinigjego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni, ogrodigrzepustow
powinno speini& odpowiednie wymagania oklene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

OgbIne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.0Q/0¢¥magania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarova robét zwizanych z rozbiérk elementéw drég jest:
- dla nawierzchni - f(metr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QM@@magania ogdine” pkt 8.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbidrki krawznikéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacznestgla

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta 0golnego przeznaczenia

3.  PN-D-96002 Tarcicaskiasta ogélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgasgolnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno
0g0llnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7 PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwiglzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gladkim,

okraglym i kwadratowym



